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Avant-propos national

Cette Norme Européenne EN 15273-2:2013+A1:2016 a été adoptée comme Norme
Luxembourgeoise ILNAS-EN 15273-2:2013+A1:2016.

Toute personne intéressée, membre d'une organisation basée au Luxembourg, peut
participer gratuitement a ['élaboration de normes luxembourgeoises (ILNAS),
européennes (CEN, CENELEC) et internationales (1SO, IEC) :

- Influencer et participer a la conception de normes

- Anticiper les développements futurs
- Participer aux réunions des comités techniques

https://portail-qualite.public.lu/fr/normes-normalisation/participer-normalisation.html
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moyens sans autorisation préalable !
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