
ILNAS-EN 16157-2:2019

Systèmes de transport intelligents - 
Spécifications Datex II d'échange de 
données pour la gestion du trafic et 

l'information routière - Partie 2 : 

Intelligente Verkehrssysteme - DATEX II 
Datenaustauschspezifikation für 

Verkehrsmanagement und 
Verkehrsinformationen - Teil 2: 

Intelligent transport systems - DATEX II 
data exchange specifications for traffic 
management and information - Part 2: 

Location referencing

03/2019

IL
N

A
S-

EN
 1

61
57

-2
:2

01
9 

- P
re

vi
ew

 o
nl

y 
C

op
y 

vi
a 

IL
N

A
S 

e-
Sh

op



Avant-propos national

Cette Norme Européenne EN 16157-2:2019 a été adoptée comme Norme 
Luxembourgeoise ILNAS-EN 16157-2:2019.

Toute personne intéressée, membre d'une organisation basée au Luxembourg, peut 
participer gratuitement à l'élaboration de normes luxembourgeoises (ILNAS), 
européennes (CEN, CENELEC) et internationales (ISO, IEC) : 
 
- Influencer et participer à la conception de normes 
- Anticiper les développements futurs 
- Participer aux réunions des comités techniques

https://portail-qualite.public.lu/fr/normes-normalisation/participer-normalisation.html

CETTE PUBLICATION EST PROTÉGÉE PAR LE DROIT D'AUTEUR 
Aucun contenu de la présente publication ne peut être reproduit 
ou utilisé sous quelque forme ou par quelque procédé que ce 
soit - électronique, mécanique, photocopie ou par d'autres 
moyens sans autorisation préalable !
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Avant-propos européen 

Le présent document (EN 16157-2:2019) a été élaboré par le Comité Technique CEN/TC 278 « Systèmes 
de transport intelligents », dont le secrétariat est tenu par NEN (Pays Bas). 

La présente Norme européenne doit avoir le statut de norme nationale, soit par publication d'un texte 
identique, soit par approbation, au plus tard en septembre 2019, et les normes nationales en conflit doivent 
être retirées au plus tard en septembre 2019. 

L'attention est attirée sur la possibilité que certains des éléments de ce présent document fassent l'objet 
de droits de brevet. Le CEN ne peut être tenu responsable de l’identification de tout ou partie de ces droits 
de brevet. 

Ce présent document se substituera à CEN/TS 16157-2:2011. 

Les principales différences introduites dans la nouvelle édition de cette partie sont les suivantes : 

— introduction d'un nouveau système de localisation basé sur ISO/TS 21219-22 « OpenLR™ » ; 

— introduction d'un nouveau système de localisation pour les entités linéaires basées sur une  entité 
LineString de GML ; 

— introduction de caractéristiques pour gérer les coordonnées tridimensionnelles et l'évaluation du 
niveau de précision ; 

— souplesse d'utilisation des systèmes de localisation linéaire ; 

— remodélisation de la classe « PredefinedLocationsPublication »; 

— correction de différents bogues. 

EN 16157-2 est la deuxième partie de la série des EN 16157, « Systèmes de transport intelligents — 
Spécifications Datex II d'échange de données pour la gestion du trafic et l'information routière », les autres 
parties étant : 

— Partie 1 : Contexte et cadre général ; 

— Partie 3 : Publication de situations ; 

— Partie 4 : Publication de PMV (panneaux à message variable) [Spécifications Techniques] ; 

— Partie 5 : Publication de données mesurées et de données calculées [Spécifications Techniques] ; 

— Partie 6 : Publication de parking [Spécifications Techniques] ; 

— Partie 7 : Éléments de données communs. 

D'autres parties seront élaborées ultérieurement. 

Conformément au règlement intérieur du CEN-CENELEC, les organismes nationaux de normalisation des 
pays suivants sont tenus d'appliquer cette Norme européenne: Autriche, Belgique, Bulgarie, Croatie, 
Chypre, République tchèque, Danemark, Estonie, Finlande, ancienne République yougoslave de Macédoine, 
France, Allemagne, Grèce, Hongrie, Islande, Irlande, Italie, Lettonie, Lituanie, Luxembourg, Malte, Pays-Bas, 
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Norvège, Pologne, Portugal, Roumanie, Serbie, Slovaquie, Slovénie, Espagne, Suède, Suisse, Turquie et 
Royaume-Uni. 
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