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Avant-propos national

Cette Norme Européenne EN IEC 61851-1:2019 a été adoptée comme Norme 
Luxembourgeoise ILNAS-EN IEC 61851-1:2019.

Toute personne intéressée, membre d'une organisation basée au Luxembourg, peut 
participer gratuitement à l'élaboration de normes luxembourgeoises (ILNAS), 
européennes (CEN, CENELEC) et internationales (ISO, IEC) : 
 
- Influencer et participer à la conception de normes 
- Anticiper les développements futurs 
- Participer aux réunions des comités techniques

https://portail-qualite.public.lu/fr/normes-normalisation/participer-normalisation.html

CETTE PUBLICATION EST PROTÉGÉE PAR LE DROIT D'AUTEUR 
Aucun contenu de la présente publication ne peut être reproduit 
ou utilisé sous quelque forme ou par quelque procédé que ce 
soit - électronique, mécanique, photocopie ou par d'autres 
moyens sans autorisation préalable !
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Avant-propos européen 

Le texte du document 69/436/FDIS, future édition 3 de l'IEC 61851-1, établi par le CE 69 de l'IEC, 
"Véhicules électriques destinés à circuler sur la voie publique et chariots de manutention électriques", 
a été soumis au vote parallèle IEC-CENELEC et a été approuvé par le CENELEC comme 
EN IEC 61851-1:2019. 

Les dates suivantes sont fixées: 

• date  limite à laquelle ce document doit être mis en application au
niveau national par publication d'une norme nationale identique ou par
entérinement

(dop) 2020-01-05 

• date limite à laquelle les normes nationales en contradiction avec ce
document doivent être annulées

(dow) 2022-07-05 

Ce document remplace l'EN 61851-1:2011. 

L'attention est appelée sur le fait que certains des éléments du présent document peuvent faire l'objet 
de droits de propriété intellectuelle ou de droits analogues. Le CENELEC ne saurait être tenu pour 
responsable de ne pas avoir identifié de tels droits de propriété et averti de leur existence.  

Le présent document a été élaboré dans le cadre d'un mandat confié au CENELEC par la 
Commission européenne et l’Association européenne de libre-échange, et vient à l'appui des 
exigences essentielles des directives UE. 

Pour la relation avec la ou les directives UE, voir l’Annexe ZZ informative, qui fait partie intégrante du 
présent document. 

Notice d’entérinement 

Le texte de la Norme internationale IEC 61851-1:2017 a été approuvé par le CENELEC comme 
Norme européenne sans aucune modification. 

Dans la version officielle, les notes suivantes doivent être ajoutées dans la bibliographie pour les 
normes indiquées: 

IEC 62053-21:2003 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 62053-21:2003 (non modifiée) 

ISO 4628-3:2016 NOTE Harmonisée en tant qu’EN ISO 4628-3:2016 (non modifiée) 

IEC 60063:2015 NOTE Harmonisée en tant qu'EN 60063:2015 (non modifiée) 

IEC 60068-2-2 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-2 

IEC 60068-2-5:2010 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-5:2011 (non modifiée) 

IEC 60068-2-6:2007 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-6:2008 (non modifiée) 

IEC 60068-2-14:2009 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-14:2009 (non modifiée) 

IEC 60068-2-27:2008 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-27:2009 (non modifiée) 

IEC 60068-2-52:1996 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-52:1996 (non modifiée) 

IEC 60068-2-53:2010 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-53:2010 (non modifiée) 

IEC 60068-2-75 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60068-2-75 
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IEC 60364-6:2016 NOTE Harmonisée en tant que HD 60364-6:2016 (non modifié) 

IEC 60947-1:2007 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60947-1:2007 (non modifiée) 

IEC 60947-1:2007/A1:2010 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60947-1:2007/A1:2011 (non modifiée)

IEC 60947-1:2007/A2:2014 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60947-1:2007/A2:2014 (non modifiée)

IEC 60947-6-1:2005 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 60947-6-1:2005 (non modifiée) 

IEC 61140 NOTE Harmonisée en tant qu'EN 61140 

IEC 61439-1:2011 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61439-1:2011 (non modifiée) 

IEC 61540 NOTE Harmonisée en que HD 639 S1 

IEC 61558-1:2005 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61558-1:2005 (non modifiée) 

IEC 61558-1:2005/A1:2009 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61558-1:2005/A1:2009 (non modifiée)

IEC 61558-2-4:2009 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61558-2-4:2009 (non modifiée) 

IEC 61558-2-12:2011 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61558-2-12:2011 (non modifiée) 

IEC 61558-2-16:2009 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61558-2-16:2009 (non modifiée) 

IEC 61558-2-
16:2009/A1:2013 

NOTE 
Harmonisée en tant qu’EN 61558-2-16:2009/A1:2013 (non 
modifiée) 

IEC 61851-21-2 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61851-21-21  

IEC 61980-1 NOTE Harmonisée en tant qu’EN 61980-12  

IEC 62262:2002 NOTE Harmonisée en tant qu'EN 62262:2002 (non modifiée) 

ISO/IEC 15118 (série) NOTE Harmonisée en tant qu'EN ISO 15118 (série) 

ISO 13849-1:2015 NOTE Harmonisée en tant qu’EN ISO 13849-1:2015 (non modifiée) 

ISO 15118-3 NOTE Harmonisée en tant qu’EN ISO/IEC 15118-3 
 

 

                                                      

1 En cours d’élaboration. Stade au moment de la publication: FprEN 61851-21-2 

2 En cours d’élaboration. Stade au moment de la publication: prEN 61980-1 
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Annexe ZA 
(normative) 

 
Références normatives aux publications internationales 

avec les publications européennes correspondantes 

Les documents suivants sont cités dans le texte de sorte qu'ils constituent, pour tout ou partie de leur 
contenu, des exigences du présent document. Pour les références datées, seule l’édition citée 
s’applique. Pour les références non datées, la dernière édition du document de référence s'applique (y 
compris les éventuels amendements).  

NOTE 1   Dans le cas où une publication internationale est modifiée par des modifications communes, indiquées par (mod), 

l'EN/le HD correspondant s'applique.  

NOTE 2   Les informations les plus récentes concernant les dernières versions des Normes européennes figurant dans la 

présente annexe sont disponibles à l'adresse suivante: www.cenelec.eu.  

Publication Année Titre EN/HD Année 

IEC 60038 (mod) - Tensions normales de la CEI EN 60038 2011  

IEC 60068-2-1 - Essais d’environnement - Partie 2-1: 
Essais - Essai A: Froid 

EN 60068-2-1 2007  

IEC 60068-2-78 - Essais d’environnement - Partie 2-78: 
Essais - Essai Cab: Chaleur humide, essai 
continu 

EN 60068-2-78 2013  

IEC 60309-1 - Prises de courant pour usages industriels -
Partie 1: Règles générales 

EN 60309-1 1999  

   + A1 (mod) 2007  

   + A2 2012  

IEC 60309-2 - Prises de courant pour usages industriels -
Partie 2: Règles d'interchangeabilité 
dimensionnelle pour les appareils à 
broches et alvéoles 

EN 60309-2 1999  

   + A1 (mod) 2007  

   + A2 2012  

IEC 60364-4-41 
(mod) 

- Installations électriques à basse tension - 
Partie 4-41: Protection pour assurer la 
sécurité - Protection contre les chocs 
électriques 

HD 60364-4-41 2017  

   + A11 2017  

IEC 60364-5-54 - Installations électriques à basse tension - 
Partie 5-54: Choix et mise en œuvre des 
matériels électriques - Installations de mise 
à la terre et conducteurs de protection 

HD 60364-5-54 2011  

   + A11 2017  

IEC 60529 20133 Degrés de protection procurés par les - -  

                                                      

3 Référence datée, car il n'existe pas de Norme européenne équivalente. 
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Publication Année Titre EN/HD Année 

enveloppes (Code IP) 

IEC 60664-1 2007  Coordination de l'isolement des matériels 
dans les systèmes (réseaux) à basse  
tension - Partie 1: Principes, exigences et 
essais 

EN 60664-1 2007  

IEC 60884-1 20023 Prises de courant pour usages 
domestiques et analogues - Partie 1 
Règles générales 

- -  

IEC 60898 série  Petit appareillage électrique – Disjoncteurs 
pour la protection contre les surintensités 
pour installations domestiques et 
analogues  

EN 60898 série  

IEC 60898-1 (mod) - Petit appareillage électrique – Disjoncteurs 
pour la protection contre les surintensités 
pour installations domestiques et 
analogues – Partie 1: Disjoncteurs pour le 
fonctionnement en courant alternatif 

EN 60898-1 2019  

IEC 60947-2 -  Appareillage à basse tension - Partie 2: 
Disjoncteurs 

EN 60947-2 2017  

IEC 60947-3 - Appareillage à basse tension - Partie 3: 
Interrupteurs, sectionneurs, interrupteurs-
sectionneurs et combinés-fusibles 

EN 60947-3 2009  

   + A1 2012 

   + A2 2015  

IEC 60947-4-1 - Appareillage à basse tension - Partie 4-1: 
Contacteurs et démarreurs de moteurs - 
Contacteurs et démarreurs 
électromécaniques 

EN IEC 60947-4-1 2019  

IEC 60947-6-2 - Appareillage à basse tension - Partie 6-2: 
Matériels à fonctions multiples – Appareils 
(ou matériel) de connexion de commande 
de protection (ACP) 

EN 60947-6-2 2003  

   + A1 2007  

IEC 60950-1 (mod) 2005  Matériels de traitement de l'information - 
Sécurité - Partie 1: Exigences générales 

EN 60950-1 2006  

- -    + A11 2009  

- -    + A12 2011  

- -    + AC 2011  

IEC 60990 - Méthodes de mesure du courant de 
contact et du courant dans le conducteur 
de protection 

EN 60990 2016  

IEC 61008-1 (mod) - Interrupteurs automatiques à courant 
différentiel résiduel sans dispositif de 
protection contre les surintensités 
incorporé pour usages domestiques et 
analogues (ID) – Partie 1: Règles 
générales  

EN 61008-1 2012  

   + A1 (mod) 2014  

   + A2 (mod) 2014  
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Publication Année Titre EN/HD Année 

   + A11 2015  

   + A12 2017  

IEC 61009-1 (mod) - Interrupteurs automatiques à courant 
différentiel résiduel avec protection contre 
les surintensités incorporée pour 
installations domestiques et analogues 
(DD) - Partie 1: Règles générales 

EN 61009-1 2012  

   + A1 (mod) 2014  

   + A2 (mod) 2014  

   + A11 2015  

   + A12 2016  

IEC 61180 - Techniques des essais à haute tension 
pour matériels à basse tension - 
Définitions, prescriptions et modalités 
relatives aux essais 

EN 61180 2016  

IEC 61316 1999  Enrouleurs de câbles industriels EN 61316 1999  

IEC/TS 61439-7 2014  Ensembles d’appareillage à basse tension 
– Partie 7: Ensembles pour installations 
publiques particulières telles que marinas, 
terrains de camping, marchés et 
emplacements analogues et pour borne de 
charge de véhicules électriques 

- -  

IEC 61508 série  Sécurité fonctionnelle des systèmes 
électriques/électroniques/électroniques 
programmables relatifs à la sécurité  

EN 61508 série  

IEC 61558-1 -  Sécurité des transformateurs, 
alimentations, bobines d'inductance et 
produits analogues - Partie 1: Exigences 
générales et essais 

EN 61558-14 —  

IEC 61558-2-4 -  Sécurité des transformateurs, bobines 
d'inductance, blocs d'alimentation et 
produits analogues pour des tensions 
d'alimentation jusqu'à 1 100 V - Partie 2-4: 
Règles particulières et essais pour les 
transformateurs de séparation  
des circuits et les blocs d'alimentation 
incorporant des transformateurs de  
séparation des circuits 

EN 61558-2-4 2009  

IEC 61810-1 - Relais électromécaniques élémentaires - 
Partie 1: Exigences générales et de 
sécurité 

EN 61810-1 2015  

IEC 61851 série  Système de charge conductive pour 
véhicules électriques  

EN IEC 61851 série  

IEC 61851-23 2014  Système de charge conductive pour 
véhicules électriques - Partie 23: Borne de 
charge en courant continu pour véhicules 
électriques 

EN 61851-23 2014  

                                                      

4 En cours d’élaboration. Stade au moment de la publication: FprEN 61558-1:2017 
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Publication Année Titre EN/HD Année 

IEC 61851-24 2014  Système de charge conductive pour 
véhicules électriques - Partie 24: 
Communication digitale entre la borne de 
charge à courant continu et le véhicule 
électrique pour le contrôle de la charge à 
courant continu 

EN 61851-24 2014  

IEC 62196 série  Fiches, socles de prise de courant, prises 
mobiles de véhicule et socles de 
connecteur de véhicule - Charge 
conductive des véhicules électriques  

EN 62196 série  

IEC 62196-1 (mod) 2014  Fiches, socles de prise de courant, prises 
mobiles de véhicule et socles de 
connecteur de véhicule - Charge 
conductive des véhicules électriques - 
Partie 1: Exigences générales 

EN 62196-1 2014  

IEC 62196-2 2016  Fiches, socles de prise de courant, prises 
mobiles de véhicule et socles de 
connecteur de véhicule - Charge 
conductive des véhicules électriques - 
Partie 2: Exigences dimensionnelles de 
compatibilité et d’interchangeabilité pour 
les appareils à broches et alvéoles pour 
courant alternatif 

EN 62196-2 2017  

IEC 62196-3 2014  Fiches, socles de prise de courant, prises 
mobiles de véhicule et socles de 
connecteur de véhicule - Charge 
conductive des véhicules électriques - 
Partie 3: Exigences dimensionnelles de 
compatibilité et d’interchangeabilité pour 
les connecteurs de véhicule à broches et 
alvéoles pour courant continu et pour 
courants alternatif et continu 

EN 62196-3 2014  

IEC 62262 - Degrés de protection procurés par les 
enveloppes de matériels électriques contre 
les impacts mécaniques externes (code IK)

EN 62262 2002  

IEC 62423 (mod) - Interrupteurs automatiques à courant 
différentiel résiduel de type B et de type F 
avec et sans protection contre les 
surintensités incorporée pour usages 
domestiques et analogues 

EN 62423 2012  

IEC 62752 - Appareil de contrôle et de protection 
intégré au câble pour la charge en mode 2 
des véhicules électriques (IC-CPD) 

EN 62752 2016  

ISO 17409 2015  Véhicules routiers à propulsion électrique - 
Connexion à une borne d'alimentation 
électrique externe - Exigences de sécurité 

EN ISO 17409 2017  
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Annexe ZZ 
(informative) 

 
Relation entre la présente Norme européenne et les objectifs de 
sécurité concernés de la directive 2014/35/UE  [JO L 96 de 2014]  

La présente Norme européenne a été élaborée en réponse à une demande de normalisation M/511 
de la Commission concernant des normes harmonisées dans le domaine de la directive basse 
tension, afin de constituer un moyen volontaire de répondre aux objectifs de sécurité de la directive 
2014/35/UE du Parlement européen et du Conseil du 26 février 2014 relative à l'harmonisation des 
législations des États membres concernant la mise à disposition sur le marché du matériel électrique 
destiné à être employé dans certaines limites de tension [JO L 96 de 2014].  

Une fois la présente norme citée au Journal officiel de l'Union européenne au titre de ladite directive, 
la conformité aux articles de cette norme indiqués dans le Tableau ZZ.1 confère, dans les limites du 
domaine d'application de la norme, présomption de conformité aux objectifs de sécurité 
correspondants de ladite directive et de la réglementation AELE associée.  

Tableau ZZ.1– Correspondance entre la présente Norme européenne 
et l'Annexe I de la directive 2014/35/UE [JO L 96 de 2014] 

Objectifs de sécurité de la 
directive 2014/35/UE 

Article(s) / paragraphe(s) 

de cette EN 
Remarques / Notes 

1 Conditions générales   

(a) les caractéristiques 
essentielles dont la 
connaissance et le respect 
conditionnent une utilisation 
conforme à la destination et un 
emploi sans danger figurent sur 
le matériel électrique ou, si cela 
n’est pas possible, sur un 
document qui l’accompagne 

1 Domaine d’application 

2 Références 

normatives 

3 Termes et définitions 

5 Classification 

17 Marquage et instructions 

 

(b) le matériel électrique ainsi 
que ses parties constitutives 
sont construits de façon telle 
qu’ils puissent être raccordés 
de façon sûre et adéquate 

4 Exigence générale 

6.3.1.2 Contrôle de 
continuité continu du 
conducteur de protection 

6.3.1.3 Vérification que le VE est 
correctement connecté au 
système d'alimentation pour VE 

6.3.2.3 Déconnexion accidentelle 
et non accidentelle de la prise 
mobile de véhicule et/ou de la 
fiche pour VE 

9 Exigences relatives à 
l’interface électrique 
conductrice 

10 Exigences relatives aux 
adaptateurs 

11 Exigences relatives au câble 
de charge (incl. chapitre 12) 
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Objectifs de sécurité de la 
directive 2014/35/UE 

Article(s) / paragraphe(s) 

de cette EN 
Remarques / Notes 

(c) le matériel électrique est 
conçu et fabriqué de façon telle 
que la protection contre les 
dangers repris aux points 2 et 3 
soit garantie, sous réserve d’une 
utilisation conforme à la 
destination et d’un entretien 
adéquat 

Pour les détails, voir les points 2 
et 3 

 

2 Protection contre les 
dangers qui peuvent 
provenir du matériel 
électrique 

  

(a) les personnes et les animaux 
domestiques soient protégés de 
façon adéquate contre les 
dangers de blessures ou autres 
dommages qui peuvent être 
causés par des contacts directs 
ou indirects; 

8 Protection contre les 
chocs électriques 

9 Exigences relatives à 
l’interface électrique 
conductrice 

13.4 Degré IP 

13.6 Courant de contact 

15 14 Réenclenchement 
automatique des 
dispositifs de protection 

 

b) des températures, arcs ou 
rayonnements qui 
provoqueraient un danger ne 
se produisent pas 

6.3.2.3 Déconnexion accidentelle 
et non accidentelle de la prise 
mobile de véhicule et/ou de la 
fiche pour VE 

9 Exigences relatives à 
l’interface électrique 
conductrice 

13 Exigences et essais de 
conception du système 
d'alimentation pour VE 

14 Protection contre les 
surcharges et protection 
contre les courts-circuits 

 

(c) les personnes, les animaux 
domestiques et les biens soient 
protégés de façon appropriée 
contre les dangers de nature non 
électrique provenant du matériel 
électrique et révélés par 
l’ é i

13 Exigences et essais de 
conception du système 
d'alimentation pour VE 

 

d) l’isolation soit adaptée aux 
contraintes prévues 

13.5 Résistance d'isolement 

13.7 Tension de tenue diélectrique

 

3 Protection contre les 
dangers qui peuvent être 
causés par les influences 
extérieures sur le matériel 
électrique 
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EN IEC 61851-1:2019 (F) 

10 

Objectifs de sécurité de la 
directive 2014/35/UE 

Article(s) / paragraphe(s) 

de cette EN 
Remarques / Notes 

(a) réponde aux exigences 
mécaniques prévues, de sorte 
que les personnes, les animaux 
domestiques et les biens ne 
soient pas mis en danger 

4 Exigences générales 

13.11 Résistance mécanique 

 

(b) résiste aux influences non 
mécaniques dans les conditions 
d’environnement prévues, de 
sorte que les personnes, les 
animaux domestiques et les 
biens ne soient pas mis en 
danger 

13.3 Distances d'isolement et 
lignes de fuite 

13.4 Degrés IP 

13.6 Courant de contact 

13.7 Tension de tenue diélectrique

13.8 Echauffement 

13.9 Essai fonctionnel de chaleur 
humide 

13.10 Essai fonctionnel de 
température minimale 

 

c) ne mette pas en danger les 
personnes, les animaux 
domestiques et les objets dans 
les conditions de surcharge 
prévues 

11 Exigences relatives au 
câble de charge 

14 Protection contre les 
surcharges et protection 
contre les courts-circuits 

14.2 Protection contre les 
surcharges du câble de charge 

14.3 Protection contre les 
courts-circuits du câble de 
charge 

 

AVERTISSEMENT 1 — La présomption de conformité demeure valable tant que la référence de 
la présente Norme européenne figure dans la liste publiée au Journal officiel de l'Union 
européenne. Il est recommandé aux utilisateurs de la présente norme de consulter régulièrement 
la dernière liste publiée au Journal officiel de l'Union européenne. 

AVERTISSEMENT 2 — D’autres dispositions de la législation de l'Union européenne peuvent 
être applicables aux produits relevant du domaine d’application de la présente norme. 
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